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Scopul programului:

Programul Nucleu propus AGRI-SINOPT are ca scop principal cresterea capacitatii de cercetare aplicativa a
institutului in domeniul de activitate al acestuia, prin dezvoltarea de tehnologii si sisteme inovative imbunatitite si
optimizate destinate agriculturii i industriei alimentare.

Pentru aceasta, obiectivele programului au fost fundamentate in corelare cu strategia Comisiei Europene
privind Economia Circulara, din care fac parte si cele doua componente de baza cirora li se adreseaza programul
Nucleu AGRI-SINOPT: Agricultura si Industria Alimentard. De asemenea obiectivele programului sunt in
concordantd cu problematica abordatd in domeniile de specializare inteligenta definite in Strategia Nationala de
Cercetare, Dezvoltare si Inovare 2014-2020.

Tehnologiile si sistemele inovative care vor fi dezvoltate in cadrul AGRI-SINOPT raspund tintelor
obiectivelor programului, pentru domeniile agricultura si industria alimentara si vor stimula transferul tehnologic
catre agentii economici in scopul aplicérii rezultatelor cercetirilor in mediul economic, inclusiv dezvoltarea de
servicii de mentenantd, asistenta tehnica si a suportului de baza pentru formarea profesionala continua.

Modul de derulare al programului:

In anul 2018 s-au desfasurat activitati in cadul proiectelor PROGRAMULUI NUCLEU — AGRI-SINOPT, Cod
PN 18 30 in urmatoarele obiective:

- Ol — Tehnologii si sisteme inovative pentru producerea de bioresurse;

- O2 —Valorificarea superioara a produselor, subproduselor si deseurilor din agricultura si industria alimentara
conform conceptului de economie circulara.

Acestea s-au focalizat in principal pe:

- Fundamentarea tehnico- stiintifica a tehnologiilor de mecanizare specifice lucrarilor din agricultura
Romaniei in scopul armonizarii acestora la practica Pietei Unice. In acest sens au fost studiate si aprofundate
conceptele, legislaia si diversitatea solufiilor noi de echipamente tehnice si organe de lucru specifice care au
demonstrat eficienta si eficacitate in agricultura tarilor avansate. Analizele realizate de managementul proiectelor
precum si cele din Consiliul Stiintific al INMA au condus la iniializarea unor solutii moderne care au fost abordate
in etapele derulate;

- Proiectarea modelelor experimentale, specifice solutiilor tehnice fundamentate in prima etapa, a fost
realizata utilizand metode si tehnici avansate (proiectarea asistata de calculator, banci de date tehnice, optimiziri cu
software, date de experimentare in laboratoare, etc. );

- Transpunerea fizicd a proiectelor de executie in modele experimentale s- a realizat in cadrul
Departamentului de Executie al INMA in colaborare cu agentii economici interesati in dezvoltarea propriilor
produse.

- Testarea modelelor experimentale in vederea determinarii caracteristicilor tehnice, functionale si de
exploatare.

- Demonstrarea utilitatii si functionalitatii modelelor experimentale realizate.



- Diseminarea pe scara larga a rezultatelor cercetarii ( articole, conferinte, seminarii, work- shop- uri,
etc)

Proiecte contractate:

Nr. Nr.
Cod . .
obiectiv proiecte proiecte 2018
contractate | finalizate
1. PN 18 30 01 3 3 3
2. PN 1830 02 3 3 3
Total: 6 6 6
Stadiul de implementare al proiectelor componente contractate:
Denumirea proiectului Stadiul realiziirii proiectului
PN 18 30 01 01 -Studiu prospectiv privind tehnologiile de
Cercetari experimen-tale privind cartarea aeriana a culturilor | monitorizare spectrald a culturilor agricole
agricole corespunza-tor conceptului de agricultura 4.0. corespunzator conceptului de agriculturd
4.0.
-Metoda de cartare aeriand pentru culturile
agricole.

-Metodologie de lucru cu sistemul de
cartare aerian;

-Metodologie de determinare a starii de
vegetatie a culturii monitorizate;
-Metodologie de adaptare a tratamentelor
fitosanitare corelatd cu analiza starii de
vegetatie a culturilor agricole.

-Serviciu omologat : Realizare de harti
spectrale pentru determinarea stirii de
vegetatie a culturilor agricole.

- Articole ISI / buc — 1;

- Articole BDI / buc — 8;

-Comunicari/buc - 3;

-Cerere de brevet de inventie nationala:
Metoda de determinare a starii de vegetatie a
culturilor agricole cu ajutorul unui sistem
aerian de tip drona
agricola.(A00670/11.09.2018)

-Poster/buc — 1;

-Fisa tehnica/buc — I

-Pliant/buc — 1;

-CD-ROM/buc — 1;

-Pagind Web/buc — 1.

PN 18 30 01 02 -Studiu prospectiv privind sistemele
Sistem  eco-inovativ  prevazut cu deflector” pentru | inovative de infiintare a culturilor de plante
infiintarea culturilor de plante prasitoare. prasitoare.

-Plan tehnic pentru sistemul eco-inovativ
prevézut cu ,,deflector” pentru infiintarea
culturilor de plante prasitoare.;

-Model experimental de Sistem eco-
inovativ prevazut cu ,,deflector” pentru
infiintarea culturilor de plante prasitoare ;
-Procedura de incercari ** Sistem eco-
inovativ prevazut cu ,,deflector” pentru
infiintarea culturilor de plante prasitoare”;
-Metodologie de incercari privind
demonstrarea utilitatii si functionalitatii
modelului experimental de * Sistem eco-




inovativ prevazut cu ,,deflector” pentru
infiintarea culturilor de plante prasitoare”;
-Produs omologat : “ Sistem eco-inovativ
prevazut cu ,,deflector” pentru infiintarea
culturilor de plante prasitoare;

-Articole ISI / buc — 1;

-Articole BDI / buc - 3;

-Comunicari/buc — 3;

-Cerere de brevet de inventie nationala
Semanatoare ecologica cu deflector pentru
plante présitoare

(A00623/29.08.2017);

-Poster/buc — 1;

-Fisa tehnicd/buc — 1;

-Pliant/buc - 1;

-CD-ROM/buc - 1;

-Pagind Web/buc —1;

PN 183001 03
Biocompozite fertilizante granulare ecologice pe baza de
turba.

-Studiu prospectiv privind metodele de
producere a biocompozitelor fertilizante pe
baza de turba;

-Model experimental de materiale
biocompozite eco-fertilizante granulare pe
baza de turbi;

-Metodologii/buc — 2;

-Tehnologie omologatd/ buc -1;

-Articole ISI/ buc — 1;

-Articole BDI / buc — 4;

-Comunicari/buc — 4;

-Cerere de brevet de inventie nationala/ buc
— l,

-Poster/buc — 1;

-Fisa tehnica/buc —;

-Pliant/buc - 1;

-CD-ROM/buc —1;

-Pagina Web/buc — 1;

PN 18 30 02 01
Cercetari privind dezvoltarea unei tehnologii inovative de
recuperarea produselor secundare din viticultura.

-Studiu prospectiv privind tehnologiile
actuale de recuperare a produselor
secundare din viticultura si modul lor de
valorificare ;

-Plan tehnic — echipament tehnic pentru
separarea semintelor de struguri din
tescovina.

-Articole BDI / buc - 3;
-Comunicdri/buc — 1;

-Cerere de brevet de inventie nationald/ buc
=]

-Poster/buc — | ;
-Fisa tehnicd/buc - 1 ;
-Pliant/buc — 1 ;

-CD-ROM/buc - 1 ;
-Pagind Web/buc— 1 ;

PN 18 30 02 02
Cercetari privind optimizarea transportu-lui interfazic din
agricultura, industrie alimentari si zootehnie.

-Studiu tehnologic privind optimizarea
transportului interfazic din agricultura,
industrie alimentar si zootehnie;

-Plan tehnic- transportor tubular cu lant;
-Model functional/buc — partial;
-Articole BDI/ buc -1 ;
-Comunicari/buc — 1 ;

-Cerere de brevet de inventie nationala:
Sistem de atenuare a impactului semintelor
in elevatoarele cu banda cu cupe
(A00627/31.08.2018)

-Poster/buc — 1 ;

-Fisa tehnica/buc — 1 ;




-Pliant/buc — 1 ;
-CD-ROM/buc - I;
-Pagind Web/buc - 1.

PN 18 30 02 03
Tehnologie de infiintarea si valorificare superioard a materiei
prime vegetale obtinuta din plante medicinale

-Studiu tehnologic privind tehnologiile de
infiintare si valorificare a materiei prime
vegetale obtinuta din plante medicinale;
-Plan tehnic- masina de plantat plante
medicinale si aromatice;

-Model experimental de echipament
multifunctional de infiintat culturi de plante
medicinale pe suprafete reduse ;
-Procedura de incercari/ buc — 1;
-Metodologie/buc — 1;

-Produs omologat/ bucl;

-Tehnologie omologatd/buc —1;

-Articole ISI / buc —1;

-Articole BDI / buc — 3;

-Comunicari/buc — 2 ;

-Cerere de brevet de inventie nationald/ buc
~1;

-Poster/buc — 2

-Fisa tehnicd/buc — 1 ;

-Pliant/buc — 1 ;

-CD-ROM/buc — 1 ;

-Pagina Web/buc - 1 ;

DIREC ENERAL,
Dr. Mmolae Valentin

DIRECTOR DE PROGRAM,
Dr. Ing. Matadhe Mihgi - Gabriel
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INTRODUCTION

Modern applications used in precision farming require databases
with high spatial and temporal resolution. At present time, remote
detection through drones plays an important role in crop monitoring and
has high efficiency, high resolution, low costs and risks

Remote detection through drones is mainly used for crop

| classification, disaster monitoring, crop density, agronomic parameter
~ estimation.

In the researches regarding crop classifications, drones acquire

- data mainly regarding different types of sowed surfaces in order to
- facilitate crop management and taking the corresponding decisions.

Monitoring in case of disaster includes both monitoring pests on
e analysed surface, as well as abnormal crop growth caused by

 xternal factors.
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Crop density was estimated using image processing algorithms
and RGB images. RGB is an additive colour model where light is

| emitted, and by overlapping primary colours (red, green, blue) are

obtained the secondary colours. By uniting the three colour is possible to

. obtain white. Each of the primary colours has 256 shades, totalizing

16777216 colour shades (R: 256 x G: 256 x B:256).
Currently, the industry of drones used in agriculture experiences a
continuous growth, disposing of various platforms, out of which, fixed

- wings drones and multi-rotor drones being predominant.

-

-

Fig.1 - Integrated a multispectral sensor on fixed wings drones or on multi-rotor drones

POSTER

CERCETARI EXPERIMENTALE PRIVIND CARTAREA
AERIANA A CULTURILOR AGRICOLE CORESPUNZATOR
CONCEPTULUI DE AGRICULTURA 4.0

METHODOLOGY

The stages of using drones in precision agriculture are:
< planning — a region of the map is added and the optimized mission
for points is automatically generated

< flying — the drone is launched in the air, and the operator will monitor
the flight, through the means of the drone’s automated flight control
system which also achieves its safe landing

. ght planning

“»data transfer and analysis - after finalizing the flight, aerial
photographs or NIR images are transferred from the drone to the
portable soil command station for an additional image analysis

<+ result — after analysing and processing the resulting data is possible,
for example, to detect the stress of crops analysed (depending on
the intensity of irrigation and the degree of water availability), the
chlorophyll content or to detect water leaks, the final result of the
analysis depends on the agrotechnical requirements of the
monitored crop
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Fig.3 — Result from analyzing and interpreting images

CONCLUSIONS

In the past, capturing multispectral data was achieved through the means of an aircraft with crew or by waiting for a satellite to fly over the
surface to be monitored. Both options do not allow a big flexibility, are limited in terms resolution and can be affected by clouds covering the ski,
which can damage the data. Now, along with a rapid expansion of the industry of commercial drones, anyone can fly a multispectral sensor over a
crop and can rapidly detect the stress, not only at the level of the monitored crop, but also at the level of individual plants.

On-site research uses visual inspection to assess the condition of crops from the ground. Unfortunately, such techniques based on ground-
level investigation are limited to what the human eye can perceive. Innovative technologies using multispectral quadrants and imaging have an

extraordinary potential to complete on-site research.

Satellite images still have too high costs, satellites that offer high (1-5 m) and very high resolution (<1 m) spatial resolution are few (eg.
WorldView 2 & 3, Quickbird, Pleiades). Satellites with the optical sensors listed above cannot capture clear ground surface images under
unfavorable atmospheric conditions (fog, clouds, low light, etc.), temporal resolution is currently low (they have high revision periods of several

days).

Drones offer images at lower costs, as clear and even at better spatial resolution than most existing satellites, field mapping is performed
much faster, and only for areas of interest, images can be taken under less favorable conditions (drones fly under the skyscraper, while satellites
cannot do this), have more flexibility with regard to the equipment used (is possible to add or change sensors, measuring devices, eg. LIDAR,

spectral filters, etc).
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MINISTERUL CERCETARII SI INOVARII
INSTITUTUL NATIONAL DE CERCETARE - DEZVOLTARE PENTRU MASINI ‘,'N'.;,,,'.‘u-m
SI INSTALATII DESTINATE AGRICULTURII $SI INDUSTRIEI [ Ew ]
ALIMENTARE - INMA mﬂ'
ROMANIA, Bucuresti, Cod SIRUES 0798762, Cod postal 013813, OP 18, Bd. lon lonescu de la Brad
nr.6, sector 1, Cont virament RO12TREZ7005069XXX005769 Trezoreria Operativd Bucuresti,

RO78RNCB0072026604710001 BCR Sucursala sector 1 Bucuresti, Cod Unic de Inregistrare
2795310, Atribut fiscal RO, Nr.de ordine in Registrul Comertului J40/190/1997; Tel.(021)269.32.49,

FISA TEHNICA

SISTEM DE MONITORIZARE AVERIANA TIP
DRONA AGRICOLA

DESTINATIA $1 DOMENIUL DE UTILIZARE

Sistemul de monitorizare aeriand tip drond agricold se aplicd in domeniul agricol si forestier
pentru realizarea de zboruri de evaluare a vegetatiei in spectrul infra-rosu cu scopul de a evidentia de
timpuriu modificarile in starea de sanatate a plantelor, inainte ca acestea sa devina evidente in spectrul

vizibil.



PREZENTARE GENERALA

Sistemul aerian de monitorizare spectrala de tip drond agricola este alcatuit din urmétoarele

componente:
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suport stabilizare camera foto Tilt - Roll cu motor brushless si amortizor vibratii;

camera foto Mapir Survey 3 cu GPS incorporat;

drond agricola FAE750H;

declansator radiocomandat camera Mapir;

statie radio digitala in 2.4Ghz si receptor cu 16 canale, raza de actiune in aer 3 Km;

sistem de telemetrie pe computer a parametrilor de zbor si a locatiei pe harta;

laptop cu softul de navigatie Mission Planner;

licenta software pentru softul de procesare al fotografiilor Agisoft Photoscan;

incdrcator acumulator Li-Po cu balansarea celulelor 1000W si timp de incarcare o ora;
acumulator Li-Po: 3 x Li-Po 6S 10000mAh;

Sistem transmisie video live la sol, portabil, cu telemetrie. (include acumulator 3000mA/h 3s,
display PAL 8 inch, inregistrator martor, receptor, stativ 2m pentru toate echipamentele de la sol,
antene directive cu polarizare circulari);

cutie de transport.

CARACTERISTICI CONSTRUCTIVE SI FUNCTIONALE

timp de zbor maxim, fard sarcina, 35 minute pana la epuizarea bateriei;

sarcina utila recomandatd 1300g (cu motoarele turate 43% si timp de zbor maxim 25 minute).
Sarcina utila este compusa din:

stabilizator de imagine brushless pe 2 axe cu amortizare de vibratii;

camera multispectrald pentru agricultura MAPIR Survey 3 cu GPS incorporat

sistemul de transmisie video live la sol cu telemetrie pe ecran (OSD);

sistem de comandd camera MAPIR prin telecomanda;

sarcina maximd 5000g cu motoarele turate 80% si timp de zbor maxim 16 minute;

distanta de control fara obstacole - 3 km;

legaturd video live pentru control la distanta - 3 km (fara obstacole);

telemetrie pe laptop cu posibilitatea programarii traseului si punctelor de statie, software inclus
cu numar nelimitat de puncte de control;

link-ul de telemetrie - 1,5 Km;

autopilot complet model ArduCopter 3.6 cu GPS position hold, Altitude Hold, Waypoint
navigation, Auto-landing;

GPS multistandard (Navstar, Glonas, Bai-Dou, Egnos) cu eroare mai micd de Im si constelatii
multiple de sateliti (18-20 sateliti);

diametru hexacopter: 750mm intre axele motoarelor;

diametru elice 13 inch lemn laminat profilat;

elice usor detasabile pentru transport (prin filet cu pas invers rotirii elicei)

constructie: cadru pliabil din tub carbon 16mm;

masa in zbor cu acumulator si sarcina recomandata 3916g;

alimentare: | acumulator Li-Po 10 Amperi 6 celule in serie;

temperaturi de lucru: -10 °C + 60 °C;

viteza maxima zbor orizontal admisa 50 km/h;

viteza ascensionald maxima: 12 m/s;

zbor stabil cu vant de maxim 50 km/h;

altitudine maxima 3500 m.



SISTEM ECO-INOVATIV PREVAZUT CU ,,DEFLECTOR”
PENTRU INFIINTAREA CULTURILOR DE PLANTE
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ROMANIA

DESTINATIE
Modelul experimental de sistem eco-inovativ prevazut cu ,deflector” este destinat pentru infiintarea culturilor de plante prasitoare cu reducerea la minim a efectelor particulelor

de praf de la tratarea semintelor cu insecticide, fungicide etc., emise in mediu de exhaustor,

COMPONENTA

Modelul experimental de sistem eco-inovativ se compune dintr-un cadru 1 pe care
se monteaza un sistem pneumatic prevazut cu exhaustor 2, actionat pentru crearea
depresiunii in aparatele de distributie a semintelor de un arbore cardanic 3. nigte roti
4 pentru sprijin si actionare, un numar de sectii de semanat 5, o transmisie pentru
seminte 6, prevazute cu lant si roti de lant, un dispozitiv 7 cu cilindru hidraulic pentru
actionarea unor marcatoare de urma 8, niste cicloane pre-exhaustor 9, pentru
separarea initiala a particulelor de praf in niste cuve speciale 10, un ciclon post-
exhaustor 11, pentru separarea finala a particulelor de prafin alte cuve speciale 12 si
un filtru 13 de tip HEPA montat cat mai aproape de sol intr-o0 camera de linistire 14.

-8 11 7 2 31 8§ 98.
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FUNCTIONARE

Modelul experimental de sistem eco-inovativ se compune dintr-un cadru pe care se monteaza un sistem pneumatic prevazut cu exhaustor, actionat pentru crearea depresiunii in aparatele de
distributie a semintelor de un arbore cardanic, nigte roti pentru sprijin si actionare, un numar de sectii de semanat, o fransmisie pentru seminte, prevazute cu lant si roti de lant, un dispozitiv cu
cilindru hidraulic pentru actionarea unor marcatoare de urma, niste cicloane pre-exhaustor, pentru separarea initiald a particulelor de prafin niste cuve speciale, un ciclon post-exhaustor pentru
separarea finald a particulelor de praf in alte cuve speciale si un filfru de tip HEPA montat cat mai aproape de sol intr-o camera de linistire

La punerea in miscare a prizei de putere a tractorului, exhaustorul antrenat de arborele cardanic creeaza o depresiune ce se transmite prin tuburile de absorbie la aparatele de distributie
pneumatice ale sectiilor de semanat. Datorita depresiunii, saméanta aflata in camerele de alimentare este retinuta pe orificiile discurilor distribuitoare. Prin deplasarea sistemului eco-inovativ,
discurile distribuitoare se rotesc, fransportédnd saménta in rigola de semanat. Conducerea in camp se face dupa urma lasata de unul din marcatoare pe sol. Ridicarea si coborarea marcatoarelor
de urma se realizeaza cu ajutorul dispozitivului cu cilindru hidraulic comandat de la bordul tractorului. In procesul de functionare al sistemului eco-inovativ, praful provenit de la agentul de
tratare a semintelor cu insecticide potential abraziv $i orice murdarie rezultata din procesul de semanat sunt aspirate, corespunzator principiului de functionare pneumatic, de catre exhaustorul
component al sistemului propriu-zis de semanat, care maiintai va trece prin ciclonul pre exhaustor montatintre iesirea din aparatul de distributie a sectiei de semanat si intrarea in exhaustor, iar
apoi, la jesirea din exhaustor, va trece printr-un alt ciclon post exhaustor, unde separarea se face datorita fortei centrifuge care va determina particulele de praf sa loveasca peretele interior al
ciclonelor si sa cada in cuvele speciale care se golesc usor pentru decontaminare, iar aerul separat inainte de a fi dirijat cat mai aproape de sol trece printr-un filtru de tip HEPA care va asigura ca
niciunul din agentif de tratare a semintelor sa nu scape in atmosfera, lasénd un mediu cat mai curat

mACTERISTICI TEHNICE PRINCIPALE CERERE DE BREVET DE INVENTIE
pul echipamentului tehnic: purtat INRERGISTRATA LA OSIM
- Sursa energetica, CP 45 NR. A 00623/29,08.2018
- Numérul de randuri: 4
- Distanta dintre randuri, mm: 700 ’j
- Ecartamentul rotilor de sprijin, m 2800 N
- Adéncimea de semanat, mm: 20..120
- Tipul aparatului de distributie a semintelor pneumatic cu disc vertical
- Numdrul de cicloane de separare: unul pe fiecare sectie de semannat -
si unul la iesire din exhaustor
- Filtru de aer curat tip HEPA
- Dimensiuni de gabarit, mm
-lungime 1730
-latime 3505
-inaltime 2305
- Masa, kg 550
AVANTAJE

- realizeaza favorabilitatea ecologica a resurselor agricole si asigurarea securitatii alimentare;

- mentine curat echipamentul de semanat prin eliminarea prezentei acestor substante potential toxice pe acesta, ceea ce fac posibile operatiile obisnuite si intretinerea fara ca
operatorii saintre in contact cu aceste substante periculoase;

- ajuta la separarea impuritatilor din aer, eliminand aproximativ 99,99% din particulele de praf mai mari de 0,3 microni;

- prin retentia de pana la 98,89% a impuritatilor aerului, ridica semnificativ nivelul de calitate a vietii pentru operator, mediu si insecte polenizatoare, indeosebi a albinelor, sprijinind
astfel procesul de productie alimentara, deoarece polenizarea creste in mod semnificativ productivitatea anumitor culturi si prin urmare disponibilitatea alimentelor, acest lucru
facand alimentele mai accesibile.

Multumiri:

Rezultatele prezentate au fost obtinute cu sprijinul Ministerului Cercetarii si Inovarii prin Programul NUCLEU, contract nr, 18N/ 16.03.2018, AAd nr, 1/2018 i AAd nr. 2/2018, proiect
PN 18 300102 "SISTEM ECO-INOVATIV PREVAZUT CU,, DEFLECTOR” PENTRU INFIINTAREA CULTURILOR DE PLANTE PRASITOARE”

zlm MINISTERUL CERCETZJRIISIINOIARH
INSTITUTUL NATIONAL DE CERCETARE - DEZVOLTARE PENTRU MASINI SI INSTALATII
‘ DESTINATE AGRICULTURII SI INDUSTRIEI ALIMENTARE - INMA
5 ’ ROMANIA, Bucuresti, C.P. 013813, OP 18, Bd. Ton Ionesca de la Brad nr. 6, sector 1. Tel. (021)269.32.49, 269.32.55, Fax (021)269.32.73,

E-mail: iesit@inma.ro, bttp:\\www. inma.re
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SISTEM ECO-INOVATIV PREVAZUT CU ,,DEFLECTOR?”
PENTRU INFIINTAREA CULTURILOR
DE PLANTE PRASITOARE

DOMENIUL DE APLICABILITATE

Modelul experimental de sistem eco-inovativ prevdzut cu ,.deflector” este destinat pentru
infiintarea culturilor de plante prisitoare cu reducerea la minim a efectelor particulelor de praf de la
tratarea semintelor cu insecticide, fungicide etc., emise in mediu de exhaustor.

PREZENTARE GENERALA

Modelul experimental de sistem eco-inovativ se compune dintr-un cadru pe care se
monteaza un sistem pneumatic prevazut cu exhaustor, actionat pentru crearea depresiunii in
aparatele de distributie a semintelor de un arbore cardanic, niste roti pentru sprijin si actionare, un
numér de secfii de seménat, o transmisie pentru seminte, previzute cu lant si roti de lant, un
dispozitiv cu cilindru hidraulic pentru actionarea unor marcatoare de urmi, niste cicloane pre-
exhaustor, pentru separarea initiald a particulelor de praf in niste cuve speciale, un ciclon post-
exhaustor pentru separarea finali a particulelor de praf in alte cuve speciale si un filtru de tip HEPA
montat cat mai aproape de sol intr-o camera de linistire.

La punerea in miscare a prizei de putere a tractorului, exhaustorul antrenat de arborele
cardanic creeazd o depresiune ce se transmite prin tuburile de absorbtie la aparatele de distributie
pneumatice ale sectiilor de seménat. Datoritd depresiunii, simanta aflatd in camerele de alimentare
este refinutd pe orificiile discurilor distribuitoare. Prin deplasarea sistemului eco-inovativ, discurile
distribuitoare se rotesc, transportdnd samaénta in rigola de seminat. Conducerea in cAmp se face
dupa urma lasatd de unul din marcatoare pe sol. Ridicarea si cobordrea marcatoarelor de urma se
realizeazd cu ajutorul dispozitivului cu cilindru hidraulic comandat de la bordul tractorului. In
procesul de functionare al sistemului eco-inovativ, praful provenit de la agentul de tratare a
semintelor cu insecticide potential abraziv si orice murdirie rezultatd din procesul de semanat sunt




aspirate, corespunzétor principiului de functionare pneumatic, de catre exhaustorul component al
sistemului propriu-zis de semanat, care mai intai va trece prin ciclonul pre exhaustor montat intre
1esirea din aparatul de distributie a sectiei de semanat §i intrarea in exhaustor, iar apoi, la iesirea din
exhaustor, va trece printr-un alt ciclon post exhaustor, unde separarea se face datoritd fortei
centrifuge care va determina particulele de praf sa loveasca peretele interior al ciclonelor si sa cada
in cuvele speciale care se golesc usor pentru decontaminare, iar aerul separat inainte de a fi dirijat
cat mai aproape de sol trece printr-un filtru de tip HEPA care va asigura ca niciunul din agentii de
tratare a semintelor sa nu scape in atmosfera, lasand un mediu cat mai curat.

PRINCIPALELE CARACTERISTICI TEHNICE

- Tipul echipamentului: ..ot purtat
- Sursa de PULETe: .....coooviiiiiiiiiiiie e tractor de 45...65 CP pe roti
- Numarul de randurn semanate 1a 0 SINGUIA tTECETE .........cocveveviieeereecece et ettt 4
- Distanta INtre FANAULT, CIM ..ottt e e e et e e e eaees oo eenese oo 70
- AdAncimea de SEMANAL, CIM....o.oivivii ittt e e e eees e e ee e e e e ee e 2-12
= Tipul distribuitotilor de SBIMINIS. .. ... cumsismvsmmvemssmisitemistssiitssssssossamenss pneumatic cu discuri
- Pozifia discunlor de distribufie...........co.ooiiiiiiiiii s verticala
= TPl EEZEMOTIL . o vanisvimmenssess sonsnsssssmevinsossvsis i ssasass s v TSR i Snsmomssssssressmsensssesmrassssins reglabil
- Tipul exhaustorului............ccccooviviiiiiiiiiie e cu palete curbate inainte, cu rotor inchis
- Tipul separarii particulelor...........cccooiuiiiiiiiee e in ciclon cu colectare uscati
- Numarul de cicloane de separare.......... unul pe fiecare sectie de semanat si unul la iesire din exhaustor
< LGNS B G o scsrvirormms oot momensy oo oo S 593 s smsarmmeas o s o P R SRS LTS tip HEPA
- Dimensiuni de gabarit, mm

5 T TN s oo s a5 i smsamsmonns amss s e an s moss e s a0 S Y SRR R 1730

S S ———R 3505

= IR EIIIIE ssiussomvimomsssusmmensannnsssasmansossonenssnsnsnsmsnmessnsems o sans sunesasssis s sss s assemse o mns RO SF43 SRRSO SA RS 2305
- TR SO 550
UTILIZATORI

- societatile agricole, societdtile comerciale din sectorul privat, asociatiile familiale si fermieri
individuali care cultiva plante prasitoare;

- institute de Cercetare Dezvoltare cu profil agricol, Statiuni de Cercetare Dezvoltare cu profil
agricol, Institutii de invatamant superior cu profil agricol, agenti economici constructori de masini
si echipamente tehnice destinate agriculturii etc.

EFECTE ECONOMICE-SOCIALE SI DE MEDIU

- realizeaz3 favorabilitatea ecologica a resurselor agricole si asigurarea securitatii alimentare;

- mentine curat echipamentul de semanat prin eliminarea prezentei acestor substante potential toxice
pe acesta, ceea ce fac posibile operatiile obisnuite si intretinerea fira ca operatorii s intre in contact
cu aceste substante periculoase;

- qjuta la separarea impurittilor din aer, eliminand aproximativ 99,99% din particulele de praf mai
mari de 0,3 microni;

- prin retentia de pana la 99,99% a impuritatilor aerului, ridicd semnificativ nivelul de calitate a
viefli pentru operator, mediu si insecte polenizatoare, indeosebi a albinelor, sprijinind astfel
procesul de productie alimentara, deoarece polenizarea creste in mod semnificativ productivitatea
anumitor culturi si prin urmare disponibilitatea alimentelor, acest lucru facand alimentele mai
accesibile.

Multumiri:

Rezultatele prezentate au fost obtinute cu sprijinul Ministerului Cercetérii si Inovarii prin Programul NUCLEU, contract
nr. 18N / 16.03.2018, AAd nr. 1/2018 si AAd nr. 2/2018, proiect PN 18 30 01 02 "SISTEM ECO-INOVATIV
PREVAZUT CU .DEFLECTOR” PENTRU INFIINTAREA CULTURILOR DE PLANTE PRASITOARE”














































































